Science machinale

La science c'est le plaisir de discuter pour comprendre
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Introduction

Le présent texte a pour but de comprendre machinalement la réalité.

springDamper1

Lpaxy

freqHz=freqHz

Réalité mécanique

Interentitale

Transentitale

Réalité conceptuelle
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model FrottementMasseRessort

Modelica
Modelica
Modelica
Modelica
Modelica

equation

.Mechanics.
.Mechanics.
.Mechanics.
.Mechanics.
.Mechanics.
Modelica.

Translational.Components.Fixed fixedl »;
Translational.Components.Mass massl »;
Translational.Components.Spring springl »;
Translational.Components.Damper damperl »;
Translational.Sources.Force forcel »;

Blocks.Sources.Ramp rampl »;

connect (damperl.flange a, fixedl.flange) »;
connect (springl.flange b, massl.flange_a) »;
connect (damperl.flange b, massl.flange _a) »;
connect (massl.flange b, forcel.flange) »;

connect (rampl.y,

forcel.f) »;

connect (fixedl.flange, springl.flange a) »;

»;

end FrottementMasseRessort;

Réalité machinale

massl.s fixed1.s0

Réaltié simulée



Idées

ExtZrieur

Transentitale

Interentitale

Frontiere
Transitale

Interi tale

Partiales

Cumulales
Transcumulale

Intercumulale

Cumales
Transcumale

Transergale

Intercumale

Interergale

Discumulale

Exergale
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Bicumulale

Inergale



